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适用对象 

调试功能： 

产品系列 产品型号 

小华半导体 Cortex-M全系列MCU 小华半导体 Cortex-M 全型号 MCU 

 

在线编程功能： 

产品系列 产品型号 产品系列 产品型号 

HC32F120 

HC32F120F6TA 
HC32F120F8TA 
HC32F120H6TA 
HC32F120H8TA 

HC32M120 HC32M120F6TB 
HC32M120J6TB 
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声  明 

★ 小华半导体有限公司（以下简称：“XHSC”）保留随时更改、更正、增强、修改小华半导体产品和/或本

文档的权利，恕不另行通知。用户可在下单前获取最新相关信息。XHSC产品依据购销基本合同中载明

的销售条款和条件进行销售。 

★ 客户应针对您的应用选择合适的 XHSC 产品，并设计、验证和测试您的应用，以确保您的应用满足相应

标准以及任何安全、安保或其它要求。客户应对此独自承担全部责任。 

★ XHSC 在此确认未以明示或暗示方式授予任何知识产权许可。 

★ XHSC 产品的转售，若其条款与此处规定不同，XHSC 对此类产品的任何保修承诺无效。 

★ 任何带有“®”或“™”标识的图形或字样是 XHSC 的商标。所有其他在 XHSC 产品上显示的产品或服务名

称均为其各自所有者的财产。 

★ 本通知中的信息取代并替换先前版本中的信息。 

 

©2024 小华半导体有限公司 保留所有权利 
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1 简介 

XH-LINK是为小华半导体的Cortex-M系列MCU提供的一款调试器，支持小华半导体旗下所有的Cortex-

M 系列 MCU 产品的调试功能以及部分 MCU 产品的在线编程功能，目的是为用户提供一款小巧便携、

安全可靠、操作简单的调试工具。 

1.1 概览 

XH-LINK 连接框图如下图 1-1 所示，主要由 XH-LINK 和通信设备类（Communication Device Class, 

CDC）驱动软件组成。XH-LINK 通过 USB 数据线连接至 PC 端，PC 端上的 IDE（如 IAR、MDK、GCC

等）可通过 XH-LINK 对目标板下载调试代码。XH-LINK 与目标板之间可通过 SWD 排线相连。 

IDE

XH-LINKUSB
设备
接口

VCC
GND
DIO
CLK
RST

DIO
CLK
RST

目
标
板

VCC
GND

 
图 1-1  XH-LINK SWD连接框图 

1.2 特性 

XH-LINK 调试器 1.0 具有如下特点： 

1) 在线调试的功能 

‒ 支持目标板 3.3V 或 5V 自供电环境； 

‒ 可直接在 Keil、 IAR Embedded Workbench 等集成开发环境（Integrated Development 

Environment, IDE）下调试； 

‒ 支持串行线调试（Serial Wire Debug, SWD）接口。 

2) USB 转串口功能 

‒ 采用 USB CDC 组合设备支持虚拟串口； 

‒ 只需一根 USB 线即可完成调试和虚拟串口的功能；  

‒ 可配置 USB虚拟串口的波特率、奇偶校验、数据位和停止位。 

3) ISP 在线编程功能 

https://www.xhsc.com.cn/
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4) 固件可升级更新 

‒ U 盘拖拽方式更新固件 

‒ 烧写方式更新固件 

5) 硬件复位按键功能 

6) LED 电源及工作状态指示 

1.3 板载硬件与接口 

1.3.1 板载硬件说明 
 
 

 

★  

 

 

 

 
1 Micro-USB 2 USB VBUS 指示灯 

3 XH-LINK 状态指示灯 4 XH-LINK 主芯片模式跳针 

5 Level shifter 去使能跳针 6 XH-LINK 复位按键 

7 ISP 模式跳针 8 Target 电源跳针（3V3） 

9 Target 调试/串口通信接口 10 XH-LINK 主芯片调试接口 
 

◾ 串口 

XH-LINK 提供串口功能，可以在目标 MCU 和上位机之间进行串口通信。 

◾ 按键 

XH-LINK 提供一个复位按键，可在需要更新固件、更换工作模式等需要 DAP 复位的情况下使用。 

◾ LED 指示灯 

1) XH-LINK 提供一个 VBUS电源指示灯（LED1）和状态指示灯（LED2）。 

2) 当 USB接口接入上位机时，VBUS电源指示灯亮起。 

3) 当 XH-LINK 运行在不同工作状态时，状态指示灯呈现呼吸状态或闪烁状态。 
 

9 

10 

4 

1 

5 7 8 6 2 3 
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◾ 供电 

1) 当需要 XH-LINK 为目标板供电时，可以选择使用 J8的 5V0 或 3V3引脚与目标板连接。 

2) 当 XH-LINK 仅有 5PIN SWD 排线（即 J8 的 VCC、GND、CLK、DIO、RST）与目标板连接时，

将 Target 电源跳针（J2）使用跳帽短接，XH-LINK 即可为目标板提供 3.3V电源。这时 XH-LINK

的供电能力受限于 USB VBUS 的电源能力。如果需要 5V 供电，可将连接 VCC 的排线调换到

5V0 引脚即可。 

1.3.2 接口说明 

XH-LINK 通过双排针 J8 与目标进行调试和串口通信，接口说明如下表 1-1 所示。 

表 1-1  接口说明 

编程仿真接口 

引脚标号 
功能  备注 

5V0 5.0V 电源输出 输出 5.0V 电压，调试时可悬空该引脚，也可用作目标 MCU 系统供电 

3V3 3.3V 电源输出 输出 3.3V 电压，调试时可悬空该引脚，也可用作目标 MCU 系统供电 

RX UART 数据接收引脚 连接目标板 MCU UART 数据发送引脚 

TX UART 数据发送引脚 连接目标板 MCU UART 数据接收引脚 

RST 目标板 MCU 复位控制引脚 连接目标板 MCU 复位引脚 

CLK SWD 接口时钟信号引脚 连接目标板 MCU SWD 串行线时钟引脚 

DIO SWD 接口数据信号引脚 连接目标板 SWD 串行线数据输入/输出引脚 

GND 地 连接目标板 MCU 接地引脚 

VCC 目标板电源参考输入 

J2 断开时，VREF 输入，需外接电源作为参考电压，此时该管脚需外接目

标芯片 VCC，电压范围 3V3~5V。 

J2 仅在需要对目标板提供 3V3 电源时短接。（注*） 

*注：J2短接时，VCC为目标板供电，这时该引脚不可从外部输入电压，以免损坏板子。 
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1.4 串口驱动安装 

通过 XH-LINK 实现串口或在线编程功能时，若电脑操作系统为 Win7，则需要先安装虚拟串口驱动

（Win10 可忽略此步骤）。请联系相关技术支持人员获取虚拟串口驱动 vcom_driver_xhsc 文件，在打

开设备管理器后，按以下步骤安装： 
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驱动开始安装，几秒后显示如下画面即表示安装正确： 
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2 功能介绍 

2.1 CMSIS-DAP调试 

2.1.1 接口连接 

调试器使用 SWD 接口与目标芯片连接进行调试。如果目标芯片有模式引脚，请按照目标芯片用户手册

要求来进行引脚配置，接线方式如下图 2-1 所示： 

XH-LINK

VCC

GND

RST

目标芯片

VCC

GND

RST

MD

CLK

DIO

SWCLK

SWDIO

VCC

GND

 
图 2-1  调试连接图 

2.1.2 应用样例 

本章节主要介绍如何连接 XH-LINK，如何配置 IAR Embedded Workbench集成开发环境，完成调试。

步骤如下所示： 

1. 以 MCU HC32F460PETB，EV_F460_LQ100_Rev2.0为例，连接图如下图 2-2所示。请将 XH-LINK

板上 J2的 3V3 与 VCC 用跳线帽短接，这样 XH-LINK 即可为目标板提供电源。 

  IDE

XH-LINKUSB
设备
接口

VCC
GND
DIO
CLK
RST

DIO
CLK
RST

EV_F460_
LQ100_Re

v2.0

VCC
GND

 
图 2-2  HC32F460与 XH-LINK连接图 
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实物图连接如下图 2-3 所示： 

 
图 2-3  实物连接图 

2. IDE 这里以 IAR 为例，打开 IAR Embedded Workbench IDE 工程，点击“Project” -> “Options” -> 

“Debugger” -> “Setup”，“Driver”设置项选择 CMSIS DAP。 
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3. 点击“CMSIS DAP” -> “Interface”，设置 Interface 为 SWD。 

 

4. 点击主菜单”CMSIS DAP”->“Memory Configuration...”，根据目标 MCU 存储器映射，配置”Memory 
Configuratoin...” 
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5. 编译代码，编译通过后点击”Download and debug”，进入调试状态。 
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2.2 串口通信 

串口通信需要连接 XH-LINK 上的 RX、TX到目标板的 USART 的 TX、RX。还是以 MCU HC32F460PETB，

EV_F460_LQ100_Rev2.0 为例，样例采用 adc_base，该样例可通过串口 USART4 打印 AD 采样值和对

应的电压值数据。 

请按照下图 2-4所示连接 XH-LINK 与目标板。 

  IDE

XH-LINKUSB
设备
接口

VCC
GND
DIO
CLK
RST

DIO
CLK
RST

EV_F460_
LQ100_Re

v2.0

VCC
GND

TX
RX

USARTRX
TX

 
图 2-4  串口通信连接图 

实物连接如下图 2-5所示： 

 
图 2-5  实物连接图 
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串口通讯步骤如下： 

1. 打开串口调试助手，按照代码配置来设置相应的端口、波特率、数据位、检验位、停止位等，设置

完成后打开端口，等待接收数据。 

 

2. 参考应用样例章节进行 IDE 的配置和编译下载，下载后全速运行。可观察到串口数据输出。 
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2.3 ISP在线编程 

XH-LINK 具有 USB 转串口功能，可配合 CM ISP 软件来进行在线编程，支持 HC32F120、HC32M120系

列芯片。使用在线编程功能前，需要将 XH-LINK 的 J6 用跳帽短接。 

 

 

 

 

 

对于 HC32F120系列 MCU，接线方法如下图 2-6 所示： 

XH-LINK

VCC

GND

目标芯片

VCC

GND

TX

RX

TOOLRxD

TOOLTxD

TOOL0(DIO) TOOL0

RST RST

XH-LINK

VCC

GND

目标芯片

VCC

GND

TOOL0(DIO) TOOL0

RST RST

单线ISP连接方法 双线ISP连接方法VCC VCC

ISP

GND

ISP

GND

 
图 2-6  HC32F120系列连接图 
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对于 HC32M120 系列 MCU，接线方法如下图 2-7所示： 

XH-LINK

VCC

GND

目标芯片

VCC

GND

CLK CLK

TOOL0(DIO) TOOL0

RST RST

双线ISP连接方法

DIO SWDIO

VCC

XH-LINK

VCC

GND

目标芯片

VCC

GND

TOOL0(DIO) TOOL0

RST RST

单线ISP连接方法 VCC

ISP

GND

ISP

GND

 
图 2-7  HC32M120连接图 

具体编程方法请参考《Cortex-M在线编程器用户手册》。 
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3 XH-LINK调试器固件升级 

调试器固件升级有两种方式。一种是 PC机通过 USB 连接 XH-LINK，U 盘拖拽的方式直接更新；一种是

通过烧写的方式下载固件到 XH-LINK。下面章节将分别介绍这两种方式。 

3.1 固件拖拽方式升级 

用户可通过 USB接口来进行固件更新，请联系相关技术支持人员获取最新的固件。 

请按照以下步骤进行操作来进行固件拖拽更新： 

1. 将 J1 的 GND 引脚和 UBOOT 引脚用跳帽短接。 

 

 

 

  

2. 将 XH-LINK 使用 USB连接线接入 PC，此时状态灯 LED2 呈红色。 

 

 

 

 

3. 将新的固件复制到 PC 上新增的 U 盘内。 

 

4. 复制完成后，移除 J1 跳帽，并按复位按键或重新上电。此时状态灯 LED2呈呼吸灯状态，表示固

件更新完成。 
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3.2 固件烧写方式升级 

3.2.1 准备工作 

1. 硬件： 

‒ 1 块 XH-LINK 板； 

‒ 2 根 Micro USB数据线； 

‒ 1 个 USB转串口模块； 

2. 软件 

‒ 固件烧写 hex 文件； 

‒ 烧录工具 XHSC ISP； 

*注：请联系我司技术支持人员获取最新的烧写文件。 

3.2.2 硬件设置 

1. 将 J1 的 MD 和 GND 用跳帽短接。 

 

 

 

 

 

2. 将串口模块与 XH-LINK 的 J5 连接，接线方法如下图所示： 
串口模块

GND

XH-LINK

GND MD

TX

RX

SWCLK

SWDIO

GND

 
图 3-1  串口模块与 XH-LINK接线图 

  

https://www.xhsc.com.cn/


 www.xhsc.com.cn 

XH-LINK 调试器用户手册_Rev1.01 24/27 

串口模块

GND

TX

RX

3. 最后使用 2根 USB数据线分别将串口模块和 XH-LINK 接入 PC。 
 

 

 

 

 

 

 
 

图 3-2  整体连接框图 

3.2.3 烧写过程 

本次烧写的固件 hex 文件以 DAPLink_v0256_Integration-20221014.hex 为例，演示正确的烧写过程，

步骤如下所示。 

1. 按下 XH-LINK 上的复位按键，并打开 xhsc.exe，设置如下： 

‒ 目标 MCU – HC32F460xExx/ HC32F45xxExx 

‒ 通信波特率 – 1000000 

‒ Hex 文件 – DAPLink_v0256_Integration-20211014.hex 

‒ 端口设置 – 选择 USB 转 UART模块所识别的 COM口，单击“读 hex”按钮 

使用USB数据线连接至PC 

使用 USB 数据线连接至 PC 
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2. 确保“擦除”、“空白检测”、“编程”、“验证”已勾选，然后单击“执行”按钮。 
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3. 等待编程结束，信息框出现“验证成功”。 

 

4. 断开串口模块和 XH-LINK 之间的连接，移除 J1跳帽，按下复位按键，此时状态指示灯应该处于绿

色由明到暗的呼吸灯状态，指示固件烧写成功。点击 WIN10“安全删除硬件并弹出媒体”，应能看

到固件版本号，指示 XH-LINK 被 PC 正确识别。 
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版本修订记录 

版本号 修订日期 修订内容 

Rev1.0 2023/11/24 初版发布。 

Rev1.01 2024/01/24 XHLINK、XLINK 均修改为 XH-LINK。 
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